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Kl-basierte Automatisierung der Hebelpolitur

Die Hebelpolitur ist ein essenzieller, die Giite von Hochprazisionslinsen bestim-
mender Prozess, der heute noch meist manuell durchgefiihrt wird und fiir ein opti-
males Ergebnis erfahrenes Fachpersonal bedarf, das die in komplexer gegenseiti-
ger Abhangigkeit stehenden Bearbeitungsparameter prozessbegleitend anpasst. In
diesem Projekt soll eine automatisierte Roboter-Polierzelle dazu qualifiziert wer-
den, den Polierschritt bedienerunabhangig, reproduzierbarer und produktiver
nachzubilden. Zur Anlernung des Robotersystems sollen Prognosemodelle mit
Methoden des halb-iiberwachten und des iiberwachten Lernens genutzt werden.
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TH Deggendorf Werderscher Markt 15, 10117 Berlin
* Technologie Campus Grafenau, info@forschung-fom.de
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Forderung

* Geplanter Projektstart: 08/2025

* Laufzeit: 30 Monate

* Forderung: wird im Rahmen des
BMWAK-Programms "Industrielle
Gemeinschaftsforschung" beantragt

* Beantr. Fordersumme: 525.000 €
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